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رهنمود

  وزارت »علوم، تحقيقات و فناوري«، وزارت 
»بهداشت، درمان و آموزش پزشكي« و معاونت 
علمي رئيس‌جمهور ركن‌هاي استمرار حركت 
پرشتاب علمي كشور هستند كه وظايف بسيار 
حساس��ي در روند پيش��رفت علمي ايران بر 

عهده دارند. 
  نخبگان جوان و همه مسئولان و ملت ايران 
بدانند كه تمركز اصلي جبه��ه‌اي كه امروز در 
مقابل نظام اس�لامي قرار گرفته، جلوگيري از 

قدرتمند شدن علمي و فناوري ايران است. 
  رصد دائم حركت علمي كش��ور، به منظور 
شناخت دقيق گره‌ها و مشكلات و برطرف كردن 
آنها زمينه‌ساز افزايش نشاط و نوآوري علمي كار 

بسيار مهمي است. 
بيانات رهبر انقلاب در جمع نخبگان 
مهر ۹۲

دشمن مي‌خواهد جلوي
 قدرت فناوري ايران را بگيرد

اولين دوره مسابقات روباتيك سرباز برگزار مي‌شود 
اولين دوره مسابقات روباتيك سرباز به همت دانشگاه جامع امام حسين )ع( و حوزه مقاومت بسيج 
شهيد صنيع‌خاني نيمه اول مرداد ماه امسال در فرهنگسراي بهمن برگزار مي‌شود. علي خطيب‌زاده، 
دبير اجرايي جش��نواره روباتيك با اعلام اين خبر گفت: اين مس��ابقات در دو سطح دانشجويي و 
دانش‌آموزي برگزار مي‌شود. در سطح دانشجويي روبات‌هاي پرنده، مين‌ياب و امدادگر و در سطح 
دانش‌آموزي روبات‌هاي سرباز، مسيرياب و جنگجو به رقابت مي‌پردازند. همچنين همزمان با اين 
جشنواره نمايشگاه دستاوردهاي روباتيك دانشگاه‌ها و پايگاه‌هاي بسيج برگزار خواهد شد. مسابقات 
روباتيك همزمان با س��الروز عمليات مرصاد آغاز خواهد ش��د و به همين مناسبت ميدان مسابقه 
روبات‌ها به صورت منطقه عملياتي مرصاد شبيه‌سازي شده است. هدف از برگزاري اين جشنواره 

برطرف كردن نيازهاي حوزه نظامي در بخش روباتيك است. 

 دستاورد

  مترجم: مينا رضاسلطاني
دانش��مندان دانش��گاه پل��ي تكني��ك 
Tomsk در حال س��اخت نمون��ه‌اي از 
بازوي روباتي��ك و الگوريت��م كنترل آن 
هستند كه از سيگنال‌هاي مايوالكتريكي 
اس��تفاده مي‌كنند. اندام‌ه��اي مكانيكي 
به صورت مس��تقل حركت‌ه��اي صاحب 
خ��ود را تش��خيص خواهن��د داد و مانند 
يك بازوي س��الم قادر به انج��ام همه اين 
حركات خواهند بود. بر اس��اس اظهارات 
س��ازنده‌ها، اندام‌هاي مصنوعي انسان در 
چند دهه گذشته در دسترس بوده‌اند اما 
به كار انداختن آنها و تبديل آنها به عنوان 
عضو جايگزين عضو قطع شده بدن انسان 

همچنان امري غير‌ممكن است. 
نيكيتا توروشف يكي از محققان اين طرح 
مي‌گوي��د: تا‌كنون، اندام‌ه��اي مصنوعي 
كششي كاملًا در دسترس بوده‌اند. حركت 
آنها به وسيله كمربندهاي كششي انجام 
مي‌شود كه از بازوي ترميم شده و در امتداد 
پشت به صورت حلقه‌اي به دور شانه سالم 

قرار گرفته‌اند. اي��ن همان عضو مصنوعي 
اس��ت كه به وس��يله حركات يك بازوي 
سالم عمل مي‌كند. اشكالات اين نوع اندام 
مصنوعي در نياز حركات غيرطبيعي بدن 

به كنترل آن است. 
الگوريتمي كه توسط دانشمندان دانشگاه 
پلي‌تكنيك در حال ساخت است، افراد را 

از پوش��يدن كمربندهاي كششي بي‌نياز 
خواه��د ك��رد. حس��گرهاي روي ان��دام 
مصنوعي س��يگنال‌هاي مايوالكتريكي را 
دريافت خواهند كرد. مغز انسان سيگنال‌ها 
را به ماهيچه‌ها ارسال مي‌كند و آنها را به 
انجام كارهاي لازم وا‌مي‌دارد. اين سيستم 
دس��توراتي را كه به بازوي سالم مي‌آيند، 

آناليز خواهد كرد و »ح��دس« خواهد زد 
كه اندام مصنوعي چه حركتي را بايد انجام 
دهد.  محققان در ادامه مي‌گويند: در ابتدا، 
اين نرم‌افزار به صورت كلي خواهد بود اما ما 
آن را با هر يك از بازوهاي مصنوعي خاص 
تطبيق خواهيم داد. افزون بر آن، الگوريتم 
يادگيري ماش��ين از ميزبان خود كه اندام 
مصنوعي را به تن دارد، كپي خواهد كرد تا 
سيگنال‌هاي مايوالكتريكي را اصلاح كند و 

حركات مورد نياز را انتخاب كند. 
در حال حاضر، دانشمندان جوان در حال 
آموزش سيگنال‌هاي مختلف و مفاهيم آنها 
به الگوريتم ياد شده مي‌باشند. در آغاز، آنها 
دست‌كم 150 نفر سالم را بررسي خواهند 
كرد. اين نرم‌افزار با يادآوري سيگنال‌ها و 
تبعيت از مفاهيم‌ش��ان، آنها را در مرحله 
آزمايش‌هاي پزش��كي توليد خواهد كرد. 
دانش��مندان بايد در طول دو سال نمونه 
اندام مصنوعي و نرم‌‌افزار پشتيبان عمليات 

اين اندام را ارائه كنند.
  منبع: ساينس ديلي

بازوي روباتيك تحت كنترل فكر حركت مي‌كند

  مترجم: علي طالبي
 گاهي وقت‌ها تنها كاري كه براي دريافت 
كمك از سوي كسي بايد انجام داد، اشاره 
كردن به اوس�ت. اكنون، اي�ن موضوع 
براي روبات نيز صادق است. محققان در 
سوئد يك پروژه را با هدف ايجاد قابليت 
همكاري در روبات‌ها در كارهاي پيچيده 
و با اس�تفاده از زبان بدن انجام داده‌‌اند 
كه دريافتند روبات‌ها ه�م مي‌توانند با 
دريافت سيگنال به كمك هم بشتابند. 
ديموس ديماروگوناس استاديار مؤسسه 
KTH و هماهنگ‌كنن��ده اي��ن پروژه 
مي‌گويد پروتكل‌هايي را ساخته‌اند كه 
روبات‌ها را قادر مي‌سازند تا از يكديگر 
كم��ك بگيرن��د و زمان��ي را كه س��اير 
روبات‌ها به كمك نياز دارند، تشخيص 
دهند و برنامه‌هاي خود را بر اساس آن 

تغيير دهند. 
ديماروگوناس در ادامه مي‌گويد: »روبات‌ها 
مي‌توانن��د كاري را كه در ح��ال انجام آن 
هستند، متوقف كنند و به روبات ديگري 
كه كمك خواسته است، كمك كنند. اين 
به معني وجود روبات‌ه��اي انعطاف‌پذير 
و ديناميك خواهد بود كه بس��يار بيشتر 
شبيه انسان عمل مي‌كنند. روبات‌ها قادر 
به مواجهه مس��تمر ب��ا گزينه‌هاي جديد 
هستند و اينكه آنها از صلاحيت كافي براي 

تصميم‌گيري برخوردارند.«
از آنجاي��ي ك��ه ماش��ين‌هاي مس��تقل 
مسئوليت‌هاي بيشتري را مي‌پذيرند، آنها 
مجبورند كارهاي��ي را انجام دهند كه يك 
روبات به تنهايي نمي‌تواند از پس انجام آنها 
برآيد. كار مشترك مي‌تواند به معني كمك 
كردن براي بلند كردن يا انجام دادن يك 
كار باشد يا مي‌تواند به معني نگه داشتن 
يك شيء در محل باشد. اما ديماروگوناس 
مي‌گويد كه اين ايده مي‌توان را بسط داد تا 

كليه كارهاي خانه، كارخانه يا كارگاه‌هاي 
ديگر را دربربگيرد. 

چند ت��ن از محقق��ان با نماي��ش فيلم 
قابليت‌هاي تازه كشف شده دستگاه‌هاي 
مس��تقل و موجود از جمل��ه روبات‌هاي 
NAO را نش��ان مي‌دهند. يكي از اين 
فيلم‌ها روباتي را نش��ان مي‌دهد كه يك 
ش��يء را به روبات ديگر نشان مي‌دهد و 
با اين كار به آن روبات مي‌فهماند كه آن 
شيء را بلند كند. ديماروگوناس مي‌گويد 
كه درك مش��ترك روبات‌ها كليد انجام 
اين كار مش��ترك اس��ت. وي مي‌گويد: 
»بازخورد تصويري كه روبات‌ها دريافت 
مي‌كنن��د، به يك نماد براي يك ش��يء 
تبديل مي‌ش��ود. روبات‌ها با استفاده از 
تكنولوژي تصويري به‌روز شده مي‌توانند 

درك كنن��د كه ي��ك ش��يء از زواياي 
مختلف يكسان اس��ت. اين برداشت به 
يك نماد كه يك لايه ت��ا تصميم‌گيري 
است، تبديل مي‌شود. اين همان جسم 
مد نظر است كه ما بايد آن را حمل كنيم 
يا خير. به عبارت ديگر، آنها به يك توافق 
حسي مي‌رس��ند. دو روبات جسمي را با 

كمك هم حمل مي‌كنند.
 يكي از روبات‌ها پيش��اپيش روبات ديگر 
حركت مي‌كن��د. اين روب��ات آنچه را كه 
روبات پيشرو مي‌خواهد، با اعمال نيرو بر 
جس��م حس مي‌كند. اين حالت درس��ت 
مانند زماني اس��ت كه من و ت��و ميزي را 
حمل مي‌كردي��م و مي‌دانس��تيم كه آن 
ميز را كج��ا بايد ببريم. تو مس��يري را كه 
من مي‌خواس��تم بروم، با چرخيدن، فشار 

دادن يا كشيدن من حس مي‌كردي. نكته 
مهم اين اس��ت كه همه اي��ن كارها بدون 
دخالت يا كمك انسان انجام مي‌شوند.« او 
در ادامه مي‌افزايد: »اين كار بي‌درنگ و به 
صورت مستقل انجام مي‌شود. در اين پروژه 
همچنين از يك پروت��كل ارتباطي جديد 
استفاده مي‌ش��ود كه اين پروژه را از ساير 
ايده‌هاي روبات همكار متمايز مي‌س��ازد. 
ما ارتب��اط را به حداقل مي‌رس��انيم. يك 
پروتكل ارتباطي نمادين وجود دارد اما اين 
پروتكل پيوسته نيس��ت. زماني كه كمك 
مورد نياز است، صداي درخواست كمك 
پخش مي‌شود و يك روبات كمك دهنده 
پيام را به روبات ديگر منتقل مي‌كند. البته، 

اين فقط يك تلاش است.« 
  منبع: ساينس ديلي

روز
ير 

صو
ت

تا شش س��ال آينده يك ش��ركت خودروساز 
محصول جديدي را با فناوري فيبر كربن وارد 
بازار مي‌كند. شركت خودروسازي لامبورگيني 
اعلام كرد، قصد دارد تا س��ال ۲۰۲۱ ميلادي 
خودروهايي را روانه بازار كند كه نه تنها بدنه 
آنها از مواد فيبر كربن توليد شده بلكه بخشي 
از موتور اين خودروهاي مدرن، با اين مواد تهيه 

شده باش��د. در واقع بكارگيري فيبر كربن در 
ساخت وس��ايل نقليه موتوري باعث مقاومت 
بالاي خودرو هنگام برخورد با جسم خارجي 
و همچنين سبك شدن وزن اتومبيل مي‌شود 
كه اين امر افزايش س��رعت و كاهش مصرف 
سوخت را نيز به همراه دارد. مسئولان شركت 
لامبورگيني قرار اس��ت خودرو ۱۲ س��يلندر 

»آونتادور« را به اين فناوري پيش��رفته مجهز 
كنن��د. ش��ركت لامبورگيني براي س��اخت 
قطعات فيبر كربن داخل موتور از شيوه سنتي 
اس��تفاده نخواهد كرد و در عوض از يكسري 
كامپوزيت‌هاي تركيب شده كه قادر به كاهش 
حرارت و فش��ار داخل موتور هس��تند، بهره 

خواهد برد. 

لامبورگيني فيبر كربني متفاوت تا ۲۰۲۱ وارد مي‌شود

روبات‌ها به كمك يكديگر مي‌آيند

دانستني

طراحي باتري 
با الهام از ساعت شني 

محققان نوعي باتري طراحي كردند كه با نيروي 
گرانش كار مي‌كند. دانشمندان MIT با استفاده 
از مفهوم جديد و مبتكرانه نوعي باتري طراحي 
كرده‌اند كه بر اس��اس عملكرد ساعت شني كار 
مي‌كند و ب��راي توليد انرژي به ني��روي گرانش 
زمين وابسته اس��ت. مفهوم اساسي از توليد اين 
باتري بسيار ساده است. دو قطب مثبت و منفي در 
اين طراحي وجود دارد و الكترون‌ها با واكنش‌هاي 
شيميايي داخل باتري توليد شده و در قطب منفي 
جمع مي‌شوند، زيرا بار آنها منفي است. يك سيم 
اتصال بين دو قطب تعبيه شده است و الكترون از 
قطب منفي به مثبت جريان خواهد يافت. بعد از 
اين اتصال انرژي براي وسايل الكترونيكي تأمين 
مي‌شود و مي‌توان از آن استفاده كرد. باتري مايع 
براي اولين بار در س��ال 1970 طراحي ش��د، به 
اين صورت كه الكترود منفي و مثبت به ش��كل 
مايع هستند و حركت دارند. طراحي اين باتري 
بر اساس ساعت‌هاي شني اس��ت و با استفاده از 

نيروي گرانش زمين حركت مي‌كند. 

ابتكار

عضويت
 بيش از 2 هزار دانش‌آموز 
در باشگاه هوافضاي جوان 

باش��گاه دانش‌آموزي هوافضاي جوان كه توسط 
ستاد توسعه فناوري و صنايع دانش بنيان هوايي 
و هوانوردي و دانشگاه جامع امام حسين)ع( و با 
هدف ترويج و فرهنگس��ازي فناوري‌هاي هوايي 
راه‌اندازي شده، امسال موفق به جذب بيش از 2 
هزار دانش‌آموز شده است. باشگاه هوافضاي جوان 
با هدف آموزش مفاهيم بنيادي هوافضا به جوانان، 
ترويج و فرهنگسازي فناوري‌هاي هوايي، معرفي 
رش��ته مهندس��ي هوافضا و ظرفيت‌هاي شغلي 
اين رش��ته در كش��ور و ارائه كارگاه‌هاي ساخت 
هواپيماي مدل، تأسيس ش��ده است. راه‌اندازي 
چنين سايتي مي‌تواند راهي باشد كه نسل جديد 
هر چه بيشتر با ظرفيت‌هاي فناوري حوزه هوافضا 
آشنا شود و با افزايش روزافزون مخاطبين، گامي 
مهم در راستاي تأمين نيروي انساني متخصص 

در آينده صنعت هوافضا برداشته شود. 

آي تي

كنترل گوشي‌ هوشمند با اشاره چشم!
گروهي از محققان بين‌المللي در حال توس��عه نرم‌افزاري 
هستند كه به ش��ما اجازه كنترل گوشي ‌هوشمند خود را 
از طريق حركات چشم مي‌دهد. با استفاده از اين نرم‌افزار 
مي‌ت��وان تنها با حركت چش��م به انجام ب��ازي پرداخت، 
برنامه‌هاي مختلف را باز و بس��ته كرد و كارهاي مختلف 
ديگر را انجام داد. به گفته محقق��ان اين پژوهش، آنها در 
حال ارتقاي بيش��تر اين نرم‌افزار با داده‌هاي جديد هس��تند.  نگاه كاربران با دوربين جلو گوشي 
ثبت شده و به شكل يك نقطه ضربان‌دار بر روي صفحه نمايش گوشي‌هاي هوشمند نشان داده 
مي‌شود. اطلاعات به دست آمده بر روي گوشي‌هاي آيفون قابل اجرا است. دوربين گوشي عواملي 
مانند موقعيت و جهت سر و چشم‌ها را در نظر گرفته تا نقطه تمركز كاربر را بر روي گوشي هوشمند 
تش��خيص دهد. به گفته محققان از اين نرم‌افزار مي‌توان در تشخيص‌هاي پزشكي، به ويژه براي 

تشخيص مشكلاتي از جمله اسكيزوفرني و تكان‌هاي مغزي استفاده كرد. 

فناوري

ديگر نيازي به شستن ظرف‌ها نيست!
يك گروه از دانشمندان اروپايي موفق به ساخت يك ماده 
فلزي خود تميز شونده شدند. اين فلز دندانه‌دار كه داراي 
سطح خشن است باعث مي‌ش��ود تا آب به صورت قطرات 
كروي بر روي س��طح مانده و از گس��ترش آن جلوگيري 
مي‌كند. بدين ترتيب باكتري‌ها مجالي براي چس��بيدن 
به سطح و گسترش يافتن پيدا نمي‌كنند. در حال حاضر، 
دانشمندان مي‌گويند هدف آنها از استفاده از اين سطوح تنها در صنعت توليد مواد غذايي و براي 
افزايش بهره‌وري و همچنين كاهش مصرف انرژي اس��ت. در نهايت اين امكان وجود دارد كه از 
اين مواد براي كاربردهاي ديگر مانند ابزار برش پزشكي، ماشين‌هاي ظرفشويي و مهمتر از همه 
ماهي‌تابه‌ها استفاده ش��ود. در حال حاضر، نمونه‌هاي اوليه از ظروف غذاخوري خود تميز شونده 

وجود دارد و اين اولين فلز خود تميز شونده است كه تاكنون ايجاد شده است. 
-----------------------------------------------------------------------

استفاده از ملخ‌ها براي شناسايي مواد منفجره 
دانش��مندان در حال تحقيق در مورد يك فناوري جديد 
هستند كه با استفاده از آن مي‌توان از حس بويايي ملخ‌ها 
براي شناس��ايي مواد منفجره اس��تفاده كرد. به باور اين 
دانشمندان خالكوبي‌هاي روي بدن ملخ كه حرارت توليد 
مي‌كند آنه��ا را قادر خواهد س��اخت ت��ا آن را در مناطق 
خطرناك ي��ا دور‌افت��اده از راه دور كنترل كنن��د. در اين 
پژوهش، سيگنال‌هاي عصبي مغز ملخ توس��ط يك تراشه پردازش��گر كم‌قدرت كه اطلاعات را 
رمزگشايي خواهد كرد پردازش شده و به صورت بي‌سيم هشدارهايي را به مقامات ارسال خواهد 
كرد. اين تراشه داراي يك LED ساده اس��ت كه در صورت وجود بمب يا مواد شيميايي به رنگ 
قرمز و در صورت عدم وجود آن به رنگ سبز در‌مي‌آيد. به گفته پروفسور رامان اين حشرات داراي 
يك بيني روباتيك هستند كه مي‌تواند آموزش ببيند و مواد شيميايي را به دقت شناسايي كند. 
شناسايي يك بوي جديد كه در اطراف يك ملخ پخش مي‌شود تنها چند صد ميلي‌ثانيه زمان برده 

و آنها مواد شيميايي را با يك روش فوق‌سريع شناسايي مي‌كنند. 

روبات

ساخت سفره‌ماهي روباتيك با قلب موش 
تيمي از دانشمندان، يك روبات زيس��تي ساخته‌اند كه با 
استفاده از عضلات قلب  موش بر روي اسكلت سفره‌ماهي 
مي‌تواند از حركت اين حيوان آبزي تقليد كند. اين روبات از 
لايه‌اي از عضله استفاده مي‌كند كه به آن اجازه انقباض رو 
به پايين براي تقليد از حركت سفره‌ماهي را مي‌دهد. اگرچه 
اين موجودات زنده از يك لايه ديگر عضله براي بالا كشيدن 
بال‌هاي خود برخوردارند اما اسكلت اين روبات طوري طراحي شده كه پس از انقباض به جاي اول 
خود باز‌مي‌گردد و ساختار كلي را تسهيل كرده است.  زماني كه عضلات با نور تحريك مي‌شوند، 
حركات تركيبي به روبات اجازه مي‌دهد تا به جلو حركت كند. محققان با استفاده از الگوهاي خاص 
تابش نور توانستند روبات را در جهت گردش ساعت يا خلاف ساعت‌گرد به حركت درآورده و آن 

را در مسير با مانع ساده قرار دهند. 
-----------------------------------------------------------------------

روباتي كه مثل سمندر مي‌خزد 
محققان سوئيس در لوزان يك روبات طراحي كرده‌اند كه 
مي‌تواند از يك سمندر در آب و خاك تقليد كند. اين روبات 
به دانشمندان در درك بهتر حركت دوزيستان و همچنين 
ارتقاي دس��تگاه‌هاي عصبي- مصنوعي براي افراد فلج و 
معلول كمك خواهد كرد. دانش��مندان با الهام از سمندر 
نيوت آجدار اسپانيايي اين روبات را »پلوروبات« ناميده‌اند. 
اين نخستين سمندر روباتيك اين محققان نيست، اما نخستين نمونه‌اي است كه بر اساس حركت 
سه بعدي اسكلت نيوت ساخته شده است. آنها با استفاده از فيلم‌هاي پرتوي ايكس از بالا و كنار 
بدن س��مندر، 64 بخش از اس��كلت نيوت را در زمان انجام حركات مختلف در آب و روي زمين 
پيگيري كردند. محققان اميدوارند با تحقيقات عصبي آينده و شناخت چگونگي شبيه‌سازي اين 

سيستم، بتوانند درك بهتري از سيستم‌هاي مشابه در انسان‌ها مانند بازو و پاها به دست بياورند.

ابداع

سنجش ضربان قلب با پتو!

دانشمندان با همكاري ناسا حسگري توليد كرده‌اند 
كه به ش��ما اجازه مي‌دهد با پيراهن و حتي پتوي 
خود ارتباط برقرار كنيد و تپش قلب خود را نيز با 
آنها بسنجيد. اين حسگرها را مي‌توان با تكنيك‌هاي 
مختلف بر روي پارچه‌هاي گوناگون الصاق كرد تا 
عملًا آنها را در م��واد و لباس‌هاي موجود افزوده يا 
به طور مستقيم آنها را در پوشاك بافت و با هزينه‌ 
و وزن بسيار كم، حسگر با رزونانس بالا توليد كرد. 
اكنون برنارد اين حسگرها را در محصولات نساجي 
از پوشاك گرفته تا ورقه به كار برده است.  محققان 
مي‌گويند ما توانس��ته‌ايم رطوبت، دما و حركت را 
با اين حس��گر تش��خيص دهيم و همچنين اخيراً 
دريافته‌ايم كه چگونه اين حسگر را براي خوانش 
ضربان قلب در پوش��اك به كار بگيريم. اگرچه به 

تحقيقات بيشتر در اين زمينه نياز است. 


